Przedmiar robét

Przebudowa drogi Ztotniki - Kolonia" nr ewid. dz. 134 w km od 0+000 do 0+500 w miejscowosci
Ztotniki

Inwestor: GMINA MIELEC, ul. Glowackiego 5, 39-300 Mielec
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Nr Opis robét Jm llos¢
Przebudowa drogi Ztotniki - Kolonia™ nr ewid. dz. 134 w km od 0+000 do 0+500 w miejscowosci
Ztotniki
1 Roboty geodezyjne
1.1 |Geodezyjne wytyczenie pasa drogi gminnej
Wyliczenie ilosci robot:
1500/1000 0,500000
RAZEM: 0,500000 |km 0,500
2 Roboty przygotowawcze
2.1 |Roboty ziemne wykonywane koparkami przedsiebiernymi z transportem urobku samochodami samowytadowczymi na
odlegtos¢ do 1 km, koparka 0,25 m3, kategoria gruntu lll-1V,odwoz i utylizacja po stronie Wykonawcy
Wyliczenie ilo$ci robot:
\500*0,5*2*0,3 150,000000
RAZEM: 150,000000/m3 150,000
3 Roboty nawierzchniowe - droga
3.1 |Wyréwnanie istniejgcej podbudowy mieszankg mineralno-bitumiczng, mieszanka asfaltowa, wbudowanie reczne,
grysowo-zwirowa (standard Il), samochod 5-10°t
Wyliczenie ilosci robot:
1500*4*0,03 60,000000
RAZEM: 60,000000|t 60,000
3.2 |Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych (warstwa wigzaca), mieszanka asfaltowa, grubo$¢ po zageszczeniu
5’cm, masa grysowo-zwirowa, samochdd 5-10°t
Wyliczenie ilo$ci robét:
\500*4,1 2 050,000000
RAZEM:| 2 050,000000|m2 2 050,000
3.3 |Skropienie nawierzchni asfaltem
Wyliczenie ilo$ci robot:
400%4 1 600,000000
RAZEM:| 1 600,000000|m2 1 600,000
3.4 |Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych (warstwa $cieralna), mieszanka asfaltowa, grubos¢ po zageszczeniu
4’cm, masa grysowo-zwirowa, samochoéd 5-10°t
Wyliczenie ilosci robot:
1400*4,1 1 640,000000
RAZEM:| 1 640,000000|m2 1 640,000
4 |Roboty nawierzchniowe - pobocze
4.1 |Profilowanie i zageszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni, wykonywane mechanicznie, kategoria gruntu
11-VI, walec statyczny
Wyliczenie ilo$ci robot:
\500*0,5*2 500,000000
RAZEM: 500,000000|m2 500
4.2 |Podbudowy z kruszyw famanych, warstwa dolna, po zageszczeniu 15°cm
Wyliczenie ilo$ci robét:
500*0,75*2 750,000000
RAZEM: 750,000000|m2 750,00
4.3 |Podbudowy z kruszyw famanych, warstwa goérna, po zageszczeniu 10°cm
Wyliczenie ilo$ci robét:
500*0,75*2 750,000000
RAZEM: 750,000000|m2 750,00
5 Elementy wykonczeniowe
5.1 |Odmulenie istniejacego rowu przydroznego otwartego wykonywane na odkfad koparkami podsiebiernymi, koparka 0,15m3
kategoria gruntu |-l na, odwdz i utylizacja materiatu na koszt wykonawcy
Wyliczenie ilosci robot:
\500*2*0,4 400,000000
RAZEM: 400,000000/m3 400,00
5.2 |Regulacja pionowa studzienek dla urzgdzen podziemnych, wiazy kanatowe
Wyliczenie ilosci robot:
kanalizacja sanitarna 110 10,000000
RAZEM: 10,000000|szt 10,000
5.3 |Regulacja pionowa studzienek dla urzgdzen podziemnych, zawory wodociggowe i gazowe
Wyliczenie ilosci robot:
gaz 10 10,000000
RAZEM: 10,000000|szt 10,000
5.4 |Wykonanie inwetaryzacji powykonawczej geodezyjnej
Wyliczenie ilosci robot:
" 1,000000
RAZEM: 1,000000 kpl 1,000
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5.5 |Pionowe znaki drogowe, stupki z rur stalowych, Fi’50'mm
Wyliczenie ilosci robot:
3 3,000000
RAZEM: 3,000000 szt 3,000
5.6 |Pionowe znaki drogowe, znaki zakazu, nakazu, ostrzegawcze i informacyjne o powierzchni ponad 0,3'm2
Wyliczenie ilosci robot:
3 3,000000
RAZEM: 3,000000 szt 3,000
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